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La JJCR a été initiee en dans l'objectif de réunir les doctorants en robotique provenant de différents

laboratoires et de leur donner l'occasion d'échanger sur leurs travaux de recherche dans un cadre convivial. ' ' ‘ R

L'organisation de la journée a connu une pause de cing ans, avant de reprendre en 20009.

Depuis, la JUCR est organisée soit dans le cadre des , comme cette
année, soit dans le cadre des (JNRR).
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10:15-11:00 .
Navigation Autonome

= Concours et Recherche Publique

T1:00-11:4580 =7 Anime par Nicolas ANDREFF

Presentation JNRR 2021 et Organisation JJCR 2021
Animé par Franck RUFFIER

M Pause Dejuner

11:45 -12:00

16:00-16:30. —[ ] Panel Discussion



Prix public JJCR'20

https://jjcr-2020.sciencesconf.org/

JJCR'20
Jourmée des Jeunes Chercheurs en Robotique 2020
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£ moy. 2020 Visocanférence (France)
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AL Alexander Antonio Oliva -

A la fin de la journée, il vous sera demandé de voter pour o MESRINE I 2 présentation en direct et la meilleure affiche vidéo.

Vious pouvez voter en remplissant le formulaire suivant.

- Viotezl

Pour gque chague participant re wote guune seule fois, vouL — .. o oo

en considération.
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EMAIL

alexander.oliva@inria.fr

LABORATOIRE
INRIA - Rennes

EQUIPE RAINBOW

Campus Beaulieu, 35000,
Rennes

EMAIL
Julian.Erskine@ls2n.fr

LABORATOIRE
LS2N - Nantes

EQUIPE ARMEN
44300 Nantes
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EMAIL

nima.mehdi@inria.fr

LABORATOIRE
INRIA - Nancy

EQUIPE LARSEN
54600 Villers les Nancy

EMAIL

lucas.lavenir@lirmm.fr

LABORATOIRE
LIRMM - Montpellier

EQUIPE DEXTER
34095 Montpeltier



